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1. WSTEP

1.1, Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z zagospodarowaniem terenu i matej architektury w ramach
inwestycji: ,Przebudowa terenu utwardzonego przy Zespole Placéwek Oswiatowych w Jaworzni”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegétowa specyfikacja techniczna stanowi dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajgce wykonanie,
dostarczenie i montaz wyposazenia okreslonego w przedmiocie specyfikacji i PROJEKCIE tj.:
» barierki zabezpieczajgce wzdtuz skarpy i przy schodach terenowych
» stojak na rowery
Standard, ilos¢ i rodzaj wyposazenia nalezy przyjg¢ zgodnie z dokumentacja techniczna i SST.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sg zgodne z zamieszczonymi w D-M-00.00.00.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogdblne wymagania dotyczgce rob6t podano w D-M-00.00.00.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w D-M-00.00.00.

2.1. Barierki zabezpieczajgce przy schodach terenowych

Barierki projektuje sie stalowe ocynkowane. Barierka ze stupkami o przekroju @ 42mm z trzema
posrednimi elementami z rurki. Wysokos¢ barierki 110cm.

Montaz barierek wg wytycznych producenta.

2.2, Stojak na rowery

Stojak na rowery wykonany ze stali ocynkowanej U-16 owalny z poprzeczka. Przekréj rurki stojaka na
rowery - & 48,3mm. Wymiary stojaka - dtugos$¢ 80,0cm, wysoko$¢ 80,0cm.

Montaz stojakow na rowery wg wytycznych producenta.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w D-M-00.00.00. Sprzet do montazu drzwi — reczny
sprzet budowlany i elektronarzedzia, miary zwijane lub sktadane, poziomice, rusztowania, podnosniki,
zurawie.

4, TRANSPORT

41. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w D-M-00.00.00.

4.2, Pakowanie i magazynowanie materiatow
Elementy wykonczone powinny by¢ pakowane w sposéb zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem i
zniszczeniem okreslony przez producenta. Instrukcja winna by¢ dostarczona odbiorcom w jezyku
polskim. Na kazdym opakowaniu powinna znajdowac sie etykieta zawierajgca:

* nazwe i adres producenta,

* nazwe wyrobu wg aprobaty technicznej jakg wyrdb uzyskat,

» date produkgiji i nr partii,

*  wymiary,

* liczbe sztuk w pakiecie lub opakowaniu,

e numer aprobaty technicznej,
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» nr certyfikatu na znak bezpieczerstwa,
* znak budowlany.

Przechowywanie elementow powinno zapewniac statg gotowos¢ uzycia ich do montazu. Przechowywac
w pomieszczeniach krytych, zamknietych, suchych i przewiewnych w odlegtosci nie mniejszej niz 1 m
od czynnych urzgdzen grzewczych.

43. Transport materiatow

Elementy matej architektury przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je
przed przesuwaniem sie podczas jazdy, uszkodzeniem i zniszczeniem.

Wyroby do transportu zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami przez odpowiednie opakowanie.

Zatadunek i roztadunek powinien odbywac sie w sposdb zmechanizowany przy pomocy wozka
widlowego o udzwigu dostosowanym do ciezaru palety lub zurawia wyposazonego w zawiesie z
widtami.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét podano w D-M-00.00.00.

5.1. Warunki przystapienia do roboét

Montaz elementéw matej architektury nalezy wykonac¢ zgodnie z instrukcja obstugi dotgczonej do
kazdego elementu zagospodarowania i zasadami sztuki budowlanej.

Roboty zwigzane z montazem elementéw matej architektury nalezy wykona¢ po zakonczeniu rob6t
drogowych i budowlanych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci
Ogblne zasady kontroli jakosci podano w D-M-00.00.00.

6.2. Badania w czasie wykonywania robét

6.2.1. Badanie materiatéw

Badanie materiatéw zastosowanych do wykonania elementéw nalezy przeprowadzi¢ posrednio na
podstawie zatgczonych zaswiadczeh o jakosci wystawionych przez producenta oraz zaswiadczenh
wykonawcy z kontroli jakosci elementéw stwierdzajgcych zgodnos¢ uzytych materiatéw z wymaganiami
dokumentacji technicznej. W przypadku, gdy producent elementéw przeprowadzit badania jakosci
materiatbw we witasnym zakresie, wyniki tych badan powinny by¢ zatagczone do dokumentacji
odbiorczej. Wykonawca powinien przedstawi¢ dowdd akceptacji projektanta dla zastosowanych
rozwigzan.

6.2.2. Przygotowanie do prac montazowych

Sprawdzenie kompletnosci zestawu narzedzi stuzgcych do montazu (na podstawie instrukcji
montazowej producenta).

Sprawdzenie wymaganych uprawnien ekipy montazowej (np. do pracy na wysokosci). Sprawdzenie
wyposazenia ekipy montazowej w wymagane srodki BHP.

Identyfikacja zestawu systemowych czesci sktadowych wyrobu (metalowe profile konstrukcyjne,
elementy ztgczne, elementy wypetniajgce).

Identyfikacja zestawu niesystemowych elementéw sktadowych na podstawie dokumentacji projektowe;
(np. oszklenie, elementy kotwigce, montazowe masy uszczelniajgce).

Okreslenie usytuowania prac montazowych na podstawie dokumentacji projektowe;j.

6.2.3. Badanie jakosci wbudowania

Badanie jakosci wbudowania powinno obejmowac: sprawdzenie stanu i wygladu elementéw pod
wzgledem réwnosci, pionowosci i spoziomowania, sprawdzenie rozmieszczenia miejsc i sposobu
mocowania, sprawdzenie uszczelnienia, sprawdzenia dziatania czesci ruchomych, stan i wyglad
wbudowanych elementéw oraz ich zgodnos$¢ z dokumentacja.

Dostarczone na plac budowy materiaty nalezy kontrolowa¢ pod wzgledem ich jako$ci. Zasady kontroli
powinien ustali¢ Kierownik budowy w porozumieniu z Inspektorem nadzoru.




oCcm

PROJEKT

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu, czy dostarczone materialy i wyroby majg zaswiadczenia o
jakosci wystawione przez producenta oraz na sprawdzeniu wiasciwosci technicznych na podstawie
badan doraznych.

W szczegélnosci powinny by¢ oceniane:

ksztatt i wymiary - przez ogledziny i poréwnanie z dokumentacjg techniczng
Producenta, wymiary nalezy sprawdzic¢ z doktadnoscig do 1 mm,

zgodnos¢ materiatow — przez odczytanie danych zawartych w dokumentach
atestacyjnych i poréwnanie ich z zastosowanymi materiatami,
odpornosé na dziatanie wysokiej temperatury,
zabezpieczenie wyrobdéw przed korozja,
oznakowanie wyrobu — przez odczytanie informacji na opakowaniu

Whyniki badan materiatéw powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy i akceptowane przez Inspektora

nadzoru.

6.3. Badania w czasie odbioru robét

Badania w czasie odbioru robdét przeprowadza sie celem oceny czy spetnione zostaty wszystkie
wymagania dotyczgce wykonanych robot, w szczegdlnosci w zakresie:

zgodnosci z dokumentacjg projektowa, ST i wprowadzonymi zmianami, ktére
naniesiono w dokumentacji powykonawczej,

jakosci zastosowanych materiatéw i wyrobéw, — kompletnose,

prawidtowos¢ montazu

dotrzymanie dopuszczalnych odchytek w wymiarach, katach i ptaszczyznach, — rodzaj
zastosowanych materiatow.

Wyniki badan powinny byé poréwnane z wymaganiami podanymi w SST, wpisywane do dziennika
budowy i akceptowane przez inspektora nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w D-M-00.00.00.

7.1. Jednostka i zasady obmiarowania
Jednostkg obmiarowg jest:

dla stojakéw na rowery — szt.
balustrad — metr biezgcy (mb)

7.2. Wielkosci obmiarowe

Wielkosci obmiarowe okresla sie na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w D-M-00.00.00.

8.1. Odbior elementéw przed wbudowaniem
Przy odbiorze powinny by¢ sprawdzone nastepujgce cechy:

zgodnos¢é wykonania elementéw i ich skladowych z dokumentacjg techniczna,
wymiary gotowego elementu i jego ksztait,

prawidtowos¢ wykonania potgczen (przekroje, diugosé i rozmieszczenie spawdw, srub),
Srednice otwordéw,

dotrzymanie dopuszczalnych odchytek w wymiarach, katach i ptaszczyznach,

rodzaj zastosowanych materiatow,

zabezpieczenie wyrobdéw przed korozja.

8.2 Odbioér elementéw po wbudowaniu i wykonczeniu

Przy odbiorze elementéw matej architektury powinny by¢ sprawdzone: - prawidtowos¢ osadzenia
elementu w fundamentach, zgodnos¢ wbudowanego elementu z projektem.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w OST-00 ,Podstawa ptatnosci” pkt.9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 1176-1:2001 Wyposazenie placow zabaw. Czes¢ 1: Ogélne wymagania
bezpieczenstwa i metody badan

PN-EN 1176-1:2001/A1:2004 Woyposazenie placow zabaw. Czes¢ 1: Ogoblne
wymagania bezpieczenstwa i metody badan (Zmiana A1).

PN-EN 1176-1:2001/A2:2005 Woyposazenie placow zabaw. Cze$¢ 1: Ogoblne
wymagania bezpieczenstwa i metody badan.

PN-EN 1176-2:2001 Wyposazenie placow zabaw. Czes¢ 2: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan hustawek.

PN-EN 1176-2:2001/A1:2005 Wyposazenie placow zabaw. Czes$¢ 2: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan hustawek.

PN-EN 1176-3:2001 Wyposazenie placow zabaw. Czes¢ 3: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan zjezdzalni.

PN-EN 1176-3:2001A1:2005 Wyposazenie placéw zabaw. Cze$¢ 3: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan zjezdzalni.

PN-EN 1176-4:2001 Wyposazenie placéw zabaw. Czes¢ 4: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan kolejek linowych.

PN-EN 1176-4:2001/A1:2005 Wyposazenie placéw zabaw. Czes¢ 4: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan kolejek linowych.

PN-EN 1176-5:2001 Wyposazenie placéw zabaw. Czes¢ 5: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan karuzeli.

PN-EN 1176-5:2001/A1:2005 Wyposazenie placow zabaw. Czes$¢ 5: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan karuzeli.

PN-EN 1176-5:2001/A1:2004 Wyposazenie placéw zabaw. Czes¢ 5: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan karuzeli (Zmiana A1).

PN-EN 1176-5:2001/A2:2005 Wyposazenie placow zabaw. Czes$¢ 5: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan karuzeli (Zmiana A2).

PN-EN 1176-6:2001 Wyposazenie placow zabaw. Czes¢ 6: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan urzgdzen kotyszacych.

PN-EN 1176-6:2001/A1:2004 Wyposazenie placéw zabaw. Czes¢ 6: Dodatkowe
wymagania bezpieczenstwa i metody badan urzadzen kotyszacych (Zmiana A1).
PN-EN 1176-7:2000 Woyposazenie placow zabaw. Wytyczne instalowania,
sprawdzania, konserwacji i eksploatacji.

PN-EN 1177:2000 Nawierzchnie placéw zabaw amortyzujgce upadki. Wymagania
bezpieczenstwa i metody badan.

PN-EN 1177:2000/A1:2004 Nawierzchnie placéw zabaw amortyzujgce upadki.
Wymagania bezpieczenstwa i metody badan (Zmiana A1).

Inne dokumenty i instrukcje.

Rozporzagdzenie Ministra Edukacji Narodowej z dnia 7 wrzesnia 1999r. nr 829 / Dz.
Ustaw Nr 74 ,W sprawie ustalenia wykazu wyrobdéw, ktére nie moga by¢ nabywane
przez szkoty i placéwki, jezeli dostawca nie przedstawi odpowiedniego certyfikatu",
Technologie stosowane przez przedsiebiorstwa zieleni i rob6t ogrodniczych,

Warunki technicznymi wykonania i odbioru robét budowlanych i montazowych wydanie
MBIiPMB 1977 r. w zakresie wykonania "matej architektury ogrodowej"




